
Opis przedmiotu zamówienia 

 

Mikromanipulator służący do precyzyjnego pozycjonowania elektrod w rdzeniu kręgowym: 

 Mikromanipulator S-IVM-300C in Vivo Manipulator (IVM) 3 Axes with control Cube 

 Punkt montażu do ramy Stoeling "Rectangular" U-Frame S-IVM-545-00 3 Axes IVM Bolt On 

Stereotaxic Mount 

 


