OGLOSZENIE O ZAMIARZE UDZIELENIA ZAM@WIENIA NA PODSTAWIE
ART. 4 PKT 8a/8b* USTAWY PRAWO ZAMOWIEN PUBLICZNYCH.

I: ZAMAWIAJACY

I. 1) NAZWA I ADRES:
Akademia Wychowania Fizycznego im. Eugeniusza Piaseckiego , ul. Krélowej Jadwigi 27/39,
61-871 Poznan

IT: PRZEDMIOT ZAMOWIENIA ]
I1.1) OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Przenosny telemetryczny bezprzewodowy zestaw do synchronicznej analizy i rejestracji parametréw ruchu
czlowieka trzema modutami z wykorzystaniem:
(a) czujnikow inercyjnych 3D,
(b) kamer wideo i
(c) sygnatu EMG.

I1.1.2) Rodzaj zamdwienia: dostawa.
I1.1.3) Okreslenie przedmiotu oraz wielkosci lub zakresu zamdwienia:

1)  Przedmiotem zamowienia jest dostawa przenosnego, telemetrycznego, bezprzewodowego zestawu do
synchronicznej analizy i rejestracji parametrow ruchu cztowieka trzema modutami z wykorzystaniem:
(a) czujnikéw inercyjnych 3D,
(b) kamer wideo i
(c) sygnatu EMG.

Szczego6towy opis przedmiotu zamoéwienia znajduje sie w zataczniku nr 1 do niniejszego ogtoszenia.

2) Wykonawca udzieli na oferowany przedmiot zamdwienia:
a) Gwarancja na naprawy — 24 miesigce.
b) Czas reakcji serwisu od zgtoszenia awarii/usterki — maks. 48 godz.
c) Dostarczenie sprzetu zastepczego na czas naprawy.
d) Min. gwarantowany okres serwisu pogwarancyjnego na czesci i naprawy - 10 lat
e) Nieodpfatne przekazywanie nowych wersji zakupionego oprogramowania.

I1.1.4) Miejsce realizacji:
Akademia Wychowania Fizycznego - Zaktad Lekkiej Atletyki.

11.1.5) Wspdlny Stownik Zamoéwien (CPV): 38.50.00.00-0.

I1.2) CZAS TRWANIA ZAMOWIENIA LUB TERMIN WYKONANIA:
30 dni od daty ztozenia zamdwienia u wykonawcy lub podpisania umowy.

SEKCJA III: PROCEDURA .
II1.1) TRYB UDZIELENIA ZAMOWIENIA

IV.1.1) Tryb udzielenia zamowienia: podstawa prawna art. 4 pkt 8a ustawy Prawo zamodwien publicznych (Dz. U. z 2013r., poz. 907
z pézn. zm.).

IV.2) KRYTERIA OCENY OFERT
1V.2.1) Kryteria oceny ofert:

¢ Wymagania techniczne wyszczegdlnione w zalgczniku 1 oraz wykorzystanie oferowanej aparatury lub jej
modutéw w badaniach naukowych, udokumentowane w pracach indeksowanych w bazie Journal Citation
Reports®: 90%

e Cena: 10%

IV.4.4) Miejsce i termin skfadania ofert:
27.05.2014 godzina 12:00, miejsce: Dziat Zamoéwien Publicznych i Zaopatrzenia, Budynek Rektoratu, pok. 115
1V.4.5) INNE:

1. Zamawiajacy informuje, ze konkurs ofert prowadzony jest na podstawie art. 4 pkt 8a ustawy Pzp. W zwigzku z powyzszym
Zamawiajacy moze w kazdej chwili od konkursu odstapi¢ bez podania przyczyny.

2. Zamawiajacy informuje, ze konkurs realizowany jest na podstawie umowy Grantowej 0004/RS2/2013/52* z dnia 02-12-
2013r. podpisanej z Ministerstwem Nauki i Szkolnictwa Wyzszego.



Zalacznik 1

Przenosny telemetryczny bezprzewodowy zestaw do synchronicznej analizy i rejestracji parametréw ruchu
czlowieka trzema modutami z wykorzystaniem:
(a) czujnikéw inercyjnych 3D,
(b) kamer wideo i
(c) sygnatu EMG.

Oferuje przedmiot ZAMOWIENIA: .........c.coveueeeeree et ee e e et et eae et eeeete e eteeeaeeeesseteasetenneseeeeaseaeananens
(nazwa producenta, model)

Tak* lub
parametry

I. WYMAGANA KONFIGURACJA ZESTAWU (moduty) :;‘:;:‘t":‘a“e@

a) Modut do rejestracji i analizy ruchu w 3D z wykorzystaniem czujnikow
inercyjnych z jednostka do archiwizacji i analizy danych, pozwalajgcy na
bezprzewodowe zbieranie danych w czasie rzeczywistym w trakcie
czynnosci ruchowej i przestanie danych w sposdb bezprzewodowy do
dalszej analizy i archiwizacji — z oprogramowaniem i osprzetem.

b) Modut do rejestracji i analizy ruchu z wykorzystaniem kamer wideo.

c) Modut do rejestracji i analizy sygnatu EMG i sygnatu z czujnikow
biomechanicznych z jednostkg do archiwizacji i analizy danych,
pozwalajacy na catkowicie bezprzewodowe zebranie i kompletng analize
sygnalu EMG zarejestrowanego w czasie rzeczywistym w trakcie

1. czynnosci ruchowej (tzw. dynamiczne EMG) i przestanie tego sygnatu w
sposdb bezprzewodowy do dalszej analizy i archiwizacji - z
oprogramowaniem i osprzetem.

d) Przenosne stanowisko pomiarowe i przygotowania pacjenta/badanego,
pozwalajgce na przygotowanie do pomiaru i nadzorowanie catego
procesu treningowego i pomiarowego.

e) Zasadniczym wymogiem jest synchronizacja czasowa wszystkich
modutéw (inercyjnego, wideo i EMG) w czasie rzeczywistym, tzn.
mozliwo$¢  jednoczesnego uruchomienia i zatrzymania (jednym
wigcznikiem) oraz jednoczesnej, rownolegtej rejestracji danych za
pomoca trzech modutéw: inercyjnego (3D), wideo i EMG.

WYMAGANIA TECHNICZNE
parametry i funkcje

I1I. Modut do rejestracji i analizy ruchu w 3D

Minimalne wymagania techniczne:

a) rejestracja z min. 16 czujnikdw inercyjnych,

b) mozliwos¢ rozbudowy systemu do 36 czujnikow,

¢) kazde dwa czujniki moga funkcjonowac jako wirtualny goniometr

d) mozliwos¢ synchronizacji z innymi urzadzeniami takimi jak: systemy
EMG, bieznie i platformy barorezystywne, systemy do analizy wideo 2D,
wktadki do butow,

e) mozliwos¢ rejestracji danych na komputerze (przesyt danych w czasie
rzeczywistym) lub na karcie pamieci — praca w trybie ,holter”,

f) czujniki wykorzystujace technologie bezprzewodowg do komunikacji z
odbiornikiem (bez posrednictwa kabli na zadnym etapie),

g) system dziatajacy bez koniecznosci kalibracji przestrzeni pomiarowej,

h) czujniki inercyjne zasilane bateryjnie,

i) wzmacnianie wstepne sygnatu zarejestrowanego z elektrod.




System musi zawieraé wszystkie niezbedne elementy i akcesoria do
prawidtowego funkcjonowania i uzytkowania a w tym:

a) odbiornik sygnatu na USB,
b) czujniki inercyjne bezprzewodowe — 16 szt.
¢) czujniki do oznaczania faz chodu typu footswitch — 2 szt.
d) walizka transportowa — 1 szt.
3. e) fadowarka do czujnikdw inercyjnych — 1 szt.
f) tadowarka do czujnikéw footswitch — 1 szt.
g) oprogramowanie do rejestracji i analizy — 1 szt.
h) urzadzenie do rejestracji w trybie ,holter” — Data Logger — 1 szt.
i) zestaw akcesoridw do mocowania czujnikdw na pacjencie (naklejki,
paski)
4 Bezprzewodowa transmisja danych zasieg do 30m (w obszarze kontaktu
' bezposredniego — bez przeszkod)
5. Podfaczenie odbiornika do komputera: przewodowe za pomoca portu USB
6 Mozliwo$¢ prowadzenia pomiaru w odlegtosci od komputera rejestrujgcego
' sygnat (do 30m),
7 Bezprzewodowa transmisja danych z czujnikdow bezprzewodowych do
) odbiornika sygnatu podtaczonego do komputera
8 Zasilanie systemu bateryjne czujnikébw — min. 7 godzin ciagtej pracy z
) zasilania z baterii. Maksymalny czas fadowania do 3 godzin.
Szczegotowe dane techniczne systemu:

a) masa czujnika maksymalnie 40g,

b) czestotliwos¢ prébkowania minimum 150 Hz,

c) dokfadnos$¢ rejestracji zmian katowych w ptaszczyznie czotowej i
strzatkowej: nie mniej niz +/- 1 stopien,

d) doktadnos¢ rejestracji zmian katowych w ptaszczyznie poprzecznej:

9. nie mniej niz +/- 2 stopnie,

e) mozliwos¢ przypisania czujnikow do dowolnego segmentu,

f) zakres pomiaru zmian predkosci katowej nie mniej niz 500
stopni/sekunde

g) zakres pomiarowy zmian przyspieszenia nie mniej niz +/- 1.6 G

h) zakres pomiarowy zmian natezenia pola magnetycznego nie mniej niz
+/- 1.9 Gaussa

Ogdlne wymagania dla oprogramowania do rejestracji i analizy:

a) obserwacja w czasie rzeczywistym sygnatu, biofeedback podczas
treningu,

b) oprogramowanie bazujgce na segmentowym modelu cztowieka,
posiadajgce minimum 15 predefiniowanych segmentéw (lokalizacji)
czujnikow,

c) mozliwosc rejestracji i analizy przyspieszen liniowych i orientacji

10. czujnikéw 3D,

d) mozliwos¢ pomiaru zmian katdw pomiedzy segmentami,

e) dziatanie zsynchronizowane z obrazem wideo z minimum dwaoch
kamer,

f) kompleksowa analiza sygnatu,

g) tworzenie raportéw wg wzorcow proponowanych lub wiasnych,

h) baza gotowych protokotow pomiarowych i mozliwos¢ tworzenia
wiasnych raportow,




11.

Szczegbtowe wymagania dla oprogramowania do rejestracji i analizy:

a) przedstawienie surowego zapisu lub przetworzonego przez narzedzia
oprogramowania,

b) animacja biofeedbacku,

c) synchronizacja obrazu z kamery video (podtgczenie USB) umozliwiajgce
identyfikacje faz czynnosci ruchowych w trakcie oceny i treningu.

d) tworzenie bazy danych pozwalajgce na archiwizacje réznorodnych
plikow Zrodtowych dla gromadzenia kompletnej informacji o pacjencie
(pliki, zdjecia, filmy).

e) obrdbka zarejestrowanego sygnatu (identyfikacja zdarzen, faz ruchu,
zmiana skali, powiekszenie, naktadanie zapiséw)

f) wspotpraca z srodowiskiem Microsoft Windows, XP, Win 7, Win 8

g) mozliwos¢ wykorzystania gotowych protokotdéw do oceny chodu i
zakresu ruchomosci (ROM)

12.

Oprogramowanie do rejestracji i analizy w przynajmniej w jednym z dwoch
jezykéw: polskim lub angielskim

13.

Komputer przenosny typu laptop wraz z systemem operacyjnym i
oprogramowaniem biurowym MS Office lub réwnowaznym, myszkg i torbg
transportowg. Parametry techniczne (szybko$¢ przetwarzania danych) laptopa
muszg umozliwia¢ obserwacje, analize i rejestracje zsynchronizowanych
danych z trzech modutéw (inercyjnego, wideo i EMG) w czasie rzeczywistym.

14.

Ekran do biofeedbacku w postaci telewizora LCD/LED 40 cali wraz ze stojakiem

15.

Urzadzenie wielofunkcyjne (drukarka atramentowa kolorowa + skaner) wraz z
dodatkowym kompletem tuszy

III. Modut do rejestracji i analizy ruchu z wykorzystaniem kamer wideo

16.

a) oprogramowanie do rejestracji obrazu wideo, zsynchronizowane z
modutami inercyjnym i EMG

b) 2 kamery FullHD wraz ze statywami, kablami, markerami wizualnymi
(min. 8 szt.) i tadsmami do ich przyklejenia — 2 komplety

c) torba transportowa do kamer — 1 szt.

d) reflektor LED z uchwytem montazowym — 1 szt.

€)

IV. Modut do rejestracji i analizy sygnatu EMG




Minimalne wymagania techniczne:

a) rejestracija z 16 kanatdw EMG lub innych czujnikow
biomechanicznych (goniometr, czujnik sity, akcelerometr, czujnik
nacisku, dynamometr, marker faz chodu tzw. ,footswitch”)

b) mozliwos¢ zmiennej geometrii ustawienia elektrod rejestrujgcych
sygnat EMG w trakcie pracy dynamicznej

c) synchronizacja czujnikéw biomechanicznych lub innego zrddta
sygnatu analogowego z zapisem EMG (np. goniometr, czujnik
sity, zestaw izokinetyczny, przetaczniki typu ,footswitch”),

d) pasma rejestracji sygnatu:  10-500Hz dla  rejestracji
powierzchniowej EMG i 10-1000Hz dla EMG s$rédmiesniowego
(zgodne z wymogami SENIAM, ISEK),

17 €) wzmacnianie wstepne sygnatu zarejestrowanego z elektrod
’ f)  system musi zawierac wszystkie niezbedne elementy i akcesoria
do prawidtowego funkcjonowania i uzytkowania a w tym:
jednostke zbierajaca sygnat, PC interface, bezprzewodowe
przedwzmacniacze, tadowarke do jednostki gtéwnej, kieszen do
mocowania na pasie dla pacjenta

g) bezprzewodowa transmisja danych drogg radiowa, zasieg do
100m (w obszarze kontaktu bezposredniego — bez przeszkod)

h) podtaczenie interfejsu do komputera: przewodowe za pomocg
portu USB

i)  mozliwos¢ zmiany odlegtosci pomiedzy punktami rejestrujgcymi
sygnat EMG na przedwzmacniaczu

j)  dziatanie zsynchronizowane z obrazem wideo z minimum dwdch
kamer.

18 Mozliwo$¢ prowadzenia pomiaru w odlegtosci od komputera rejestrujacego
’ sygnat (do 100m),
19 Bezprzewodowa transmisja danych z jednostki pacjenta do komputera
’ archiwizujgcego i analizujgcego sygnat.
20 Zasilanie systemu bateryjne (bateria litowa) — min. 8 godzin ciggtej pracy z
’ zasilania z baterii.
Szczegotowe dane techniczne systemu:
a) Rozdzielczos¢ 16-bit na wszystkich kanatach analogowych,
b) Cyfrowe filtrowanie danych na kazdym kanale,
21 c) Prébkowanie: 1 500 lub 3 000 Hz dla kanatu, do wyboru w
) urzadzeniu
d) Gabaryty (waga) nie przekraczajaca: 0,25 kg
e) Filtr sygnatu: gornoprzepustowy (high-pass) 10Hz +/- 10% cut-off,
dolnoprzepustowy (/ow-pass) do 1500Hz
Szczegobtowe dane dla rejestracji EMG:
» a) Szum: < 1uV RMS,
' b) Opornos¢ (wejscie): >100MOhm,
¢) CMRR > 100dB,
0golne wymagania dla oprogramowania do rejestracji, analizy sygnatu EMG:
a) obserwacja w czasie rzeczywistym sygnatu, biofeedback podczas
treningu
3 b) zsynchronizowana rejestracja obrazu video
) c) kompleksowa analiza sygnatu
d) tworzenie raportéw wg proponowanych wzorcéw lub wiasnych
e) baza gotowych protokotdw pomiarowych i mozliwo$¢ tworzenia

wiasnych raportow




24,

Szczegbtowe wymagania dla oprogramowania do rejestracji i analizy sygnatu
EMG:

a) Przedstawienie surowego zapisu lub przetworzonego przez narzedzia
oprogramowania (oczyszczanie, wygtadzanie, normalizacja sygnatu do
maksymalnego napiecia izometrycznego MVC)

b) Analiza w czasie rzeczywistym spektrum czestotliwosci (FFT spectrum),

c) animacja biofeedback’u, w tym dzwiekowego i wizualnego

d) Kreator protokotéw pozwalajgcy na stworzenie sekwencji czynnosci
ruchowych w jednym zapisie sygnatu.

e) Synchronizacja obrazu z kamery video (podtgczenie USB lub FireWire)
umozliwiajgce identyfikacje faz czynnosci ruchowych w trakcie oceny i
treningu.

f) Tworzenie bazy danych pozwalajgce na archiwizacje réznorodnych
plikow zZrodtowych dla gromadzenia kompletnej informacji o pacjencie
(pliki, zdjecia, filmy).

g) Eksport danych do innych narzedzi obrébki statystycznej

h) Obrdbka zarejestrowanego sygnatu (identyfikacja zdarzen, faz ruchu,
zmiana skali, powiekszenie, naktadanie zapisdw)

i)wspdtpraca z Srodowiskiem Microsoft Windows, XP, Vista, Win 7, Win 8

i) mozliwos¢ wykorzystania gotowych protokotéw pomiarowych w tym
m.in.: standardowa analiza EMG, ocena symetrii i koordynacji aktywnosci
miesni, ocena wzorcow aktywnosci, zmeczenia, spektrum czestotliwosci

25.

Oprogramowanie do rejestracji i analizy w przynajmniej w jednym z dwoch
jezykow: polskim lub angielskim

26.

Komputer przenoény typu laptop wraz z systemem operacyjnym i
oprogramowaniem biurowym MS Office lub réwnowaznym, myszka i torbg
transportowg. Parametry techniczne (szybkoS¢ przetwarzania danych)
laptopa muszg umozZliwiaC obserwacje, analize i rejestracje
zsynchronizowanych danych z trzech modutéw (inercyjnego, wideo i EMG)
W czasie rzeczywistym.

27.

Ekran do biofeedbacku w postaci telewizora LCD/LED 40 cali wraz ze
stojakiem

28.

Urzadzenie wielofunkcyjne (drukarka atramentowa kolorowa + skaner) wraz
z dodatkowym kompletem tuszy

29.

Tasmy elastyczne wielorazowe do mocowanie przedwzmacniaczy - 16 szt.30

30.

Elektrody EMG — 1000 szt.

V. Przenosne stanowisko pomiarowe i przygotowania badanego

3L

Stanowisko powinna sktadac sie z nastepujgcych elementéw:
a) Namiot czteroscienny 3 x 6 m— 1 szt.
b) Stolik przenosny, typ turystyczny — 2 szt.
c) Krzesto turystyczne sktadane — 2 szt.
d) Stot do masazu do przygotowania pacjenta wraz z torbg transportowg
-1 szt.
e) Listwa przeciwprzepieciowa — 2 szt.
f)  Projektor multimedialny do monitorowania danych — 1 szt.
g) Ekran projekcyjny do rzutnika — 1szt
h) Listwa antyprzepieciowa — 2 szt.

VI. Dostawa sprzetu i szkolenie




32

Szkolenie w zakresie obstugi i konserwacji technicznej w jezyku polskim,
teoretyczne i praktyczne w miejscu instalacji - dla kilku oséb wskazanych
przez zamawiajgcego.
Zakres szkolenia musi obejmowac zagadnienia:

a)obstugi i konserwacji sprzetu i oprogramowania,

b) pokaz dziatania oferowanego sprzetu.

VII. Warunki serwisu gwarancyjnego i pogwarancyjnego

33.

a) Gwarancja na naprawy — 24 miesigce.

b) Czas reakcji serwisu od zgtoszenia awarii/usterki — maks. 48 godz.

c) Dostarczenie sprzetu zastepczego na czas naprawy.

d) Min. gwarantowany okres serwisu pogwarancyjnego na czesci i naprawy -
10 lat

e) Nieodptatne przekazywanie nowych wersji zakupionego
oprogramowania.




Zatacznik nr 2

UMOWA

W dNiU oo roku w Poznaniu, pomiedzy:

Akademia ~ Wychowania Fizycznego im. Eugeniusza Piaseckiego w Poznaniu, ul. Krélowej Jadwigi 27/39,
61-871 Poznan, Numer NIP 777-00-03-185, REGON 000327853, zwang dalej ,Zamawiajacym”, reprezentowang

przez:

1.

prof. dr. hab. med. Jerzy Smorawinski - Rektor

przy kontrasygnacie Kwestora- mgr Elzbieta Rybiriska

firma ........................................................................... , Zwang dalej ,Wykonawcg”, reprezentowang przez:

w wyniku przeprowadzonego konkursu ogtoszonego na podstawie art.4 pkt 8a ustawy Prawo zamoéwien publicznych zostata
zawarta umowa o nastepujacej tresci:

w

[y
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§1

. Przedmiotem zamdwienia jest dostawa przenosnego, telemetrycznego, bezprzewodowego zestawu do

synchronicznej analizy i rejestracji parametrow ruchu cztowieka trzema modutami z wykorzystaniem:
(a) czujnikoéw inercyjnych 3D,

(b) kamer wideo i

(c) sygnatu EMG.

. Wykonawca dostarczy przedmiot umowy wraz z nastepujgca dokumentacjg w jezyku polskim: instrukcjg obstugi sprzetu, kartg

gwarancyjng, ptyta instalacyjna.

. Szczegotowy opis przedmiotu umowy zawarty jest w ,Opisie przedmiotu zamdwienia” stanowigcym  zatgcznik nr 1 do umowy — i

stanowiacych jej integralng czesc.

§2

. Termin dostawy przedmiotu umowy ustala sie do 30 dni od zawarcia niniejszej umowy.

Przedmiot umowy dostarczony zostanie do siedziby Zamawiajacego na adres: ul. Krélowej Jadwigi 27/39, Poznan, Zakiad
Lekkiej Atletyki w dniach od poniedziatku do pigtku w godzinach 7:00 -15:00 na koszt i ryzyko wykonawcy.

O doktadnym terminie  dostawy  Wykonawca powiadomi  Zamawiajgcego na  piSmie lub  faksem,
z wyprzedzeniem co najmniej 1-dniowym.
Po dostarczeniu przedmiotu umowy Wykonawca dokona jego instalacji, uruchomienia i sprawdzenia poprawnosci
funkcjonowania w obecnosci powiadomionych przedstawicieli Zamawiajacego.
Wykonanie umowy zostanie stwierdzone w formie protokotu odbioru podpisanego przez przedstawicieli Zamawiajgcego i
Wykonawcy.
W przypadku stwierdzenia, ze przedmiot umowy ma wady lub jest niezgodny z umowg Zamawiajagcy ma prawo odmowic
odbioru do czasu zaoferowania przedmiotu umowy zgodnego z umowg lub wolnego od wad.
Odpowiedzialno$¢ za sprzet przechodzi na Zamawiajgcego w dniu podpisania przez Zamawiajgcego protokotu odbioru sprzetu.

§3

Okres trwania gwarancji na dostarczony przedmiot umowy wynosi:
a) Gwarancja na naprawy — 24 miesigce.
b) Czas reakcji serwisu od zgtoszenia awarii/usterki — maks. 48 godz.
c) Dostarczenie sprzetu zastepczego na czas naprawy.
d) Min. gwarantowany okres serwisu pogwarancyjnego na czesci i naprawy - 10 lat
e) Nieodptatne przekazywanie nowych wersji zakupionego oprogramowania.
Nieodptatne przekazywanie wszystkich nowych wersji oprogramowania, mozliwych do instalacji
w zakupionym sprzecie, zgodnie z protokotem odbioru.
Karta gwarancyjna zostanie przekazana w dniu odbioru przedmiotu umowy zgodnie z §1 ust. 2
Naprawy gwarancyjne realizowane beda w siedzibie Zamawiajgcego.
Czas usuniecia wady lub usterki ustala sie na 7 dni roboczych od momentu zgtoszenia pisemnie lub faksem.
W przypadku niewykonania przez Wykonawce obowigzku okreslonego w ust. 4, Zamawiajacy ma prawo zleci¢ ich usuniecie na
koszt i ryzyko Wykonawcy.

§4
Wykonawcy przystuguje wynagrodzenie za przedmiot umowy w kwocie ... PLN netto (stownie:
.................................................. );podatek VAT .................... PLN (stownie: ......cccceicriiviiiiiencscesieeeene. )Jrazem  brutto
..................... PLN (SFOWNIE: ...ttt e )

Wynagrodzenie obejmuje wszystkie koszty wykonania umowy, w tym koszty transportu i montazu przedmiotu umowy oraz
szkolenie z zakresie obstugi i konserwacji technicznej w miejscu instalacji.

Wynagrodzenie zostanie zaptacone w terminie 21 dni od doreczenia Zamawiajgcemu faktury — na rachunek

wskazany w fakturze.

. Podstawg do wystawienia faktury bedzie podpisany przez obie strony protokdt odbioru, o ktérym mowa w §2 ust. 5.

Za date uregulowania nalezno$ci uwaza sie date obcigzenia konta Zamawiajgcego.

§5

. Strony postanawiaja, ze obowigzujaca je forma odszkodowania sg kary umowne.



2. Wykonawca zapfaci Zamawiajgcemu kary umowne:
1) za opdznienie w wykonaniu umowy w wysokosci 0,2 % wartosci umowy brutto za kazdy dzien opdznienia,
2) za opdznienie w usunieciu wad lub usterek w okresie gwarancji zgodnie z §3 ust. 4 w wysokosci 0,1% wartosci umowy
brutto za kazdy dzien opdznienia liczony od uptywu terminu wyznaczonego na usuniecie wad,
3) z tytutu odstgpienia od umowy lub rozwigzania umowy przez ktdérakolwiek ze stron z przyczyn zaleznych od
Wykonawcy w wysokosci 10 % wartosci umowy.
3. W razie nie uregulowania przez Zamawiajgcego pfatnosci w wyznaczonym terminie Wykonawca ma prawo zada¢ zaptaty
odsetek ustawowych.
4. Zamawiajacy zastrzega sobie prawo do odszkodowania uzupetniajgcego, przenoszacego wysokos¢ zastrzezonych kar umownych
do wysokosci rzeczywiscie poniesionej szkody.

§6

Zamawiajagcemu przystuguje prawo odstgpienia od umowy w nastepujgcych sytuacjach:

1) w razie zaistnienia istotnej zmiany okolicznosci powodujacej, ze wykonanie umowy nie lezy w interesie publicznym, czego nie
mozna byto przewidzie¢ w chwili zawarcia umowy, Zamawiajagcy moze odstgpi¢c od umowy w terminie 30 dni od powziecia
wiadomosci o powyzszych okolicznosciach. W takim przypadku Wykonawca moze zadac jedynie wynagrodzenia naleznego mu z
tytutu wykonania czesci umowy,

2) zostanie ogtoszona upadtosc lub likwidacja firmy Wykonawcy,

3) w sytuacjach okreslonych w kodeksie cywilnym.

§7

Ewentualne spory powstate na tle przedmiotu umowy strony rozstrzygac beda polubownie.
W przypadku nie dojscia do porozumienia spory rozstrzygane bedg przez sad powszechny wtasciwy dla siedziby Zamawiajgcego.

§8
W sprawach nie uregulowanych w niniejszej umowie zastosowanie majg przepisy Kodeksu Cywilnego
i inne obowigzujace przepisy prawa.

§9

Strony majg obowigzek wzajemnego informowania o wszelkich zmianach statusu prawnego swojej firmy, a takze o wszczeciu
postepowania upadtosciowego, uktadowego i likwidacyjnego.

§10
Umowe niniejszg sporzadzono w dwoch jednobrzmigcych egzemplarzach, po jednym dla kazdej ze Stron.
Zataczniki:
Nr 1 Opis przedmiotu zaméwienia

Zamawiajacy: Wykonawca:



