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1. Cz$¢ ogblna

1.1  Nazwa nadana zamoéwieniu
Remont Sali Gimnastycznej i Sali Telewizyjnej wreagomieszczeniami
towarzysacymi (sanitariaty, klatki schodowe, hol, szatnia).
1.2  Przedmiot i zakres robdét.
Zakres robot znajdagych s¢ w specyfikacji obejmuje wszystkie czyriito mapce na celu
wykonanie instalacji elektrycznych Zakres prac ohgg m. in.:
» Wykonanie wewastrznej linii zasilajcej
* Montaz rozdzielni R-AZS, RT-ADM oraz uzupetnienie rozdrieRT
* Instalacje elektryczneswietleniowe
* Instalacje elektryczne gniazd wtyczkowych
* Instalacje uziemienia i pgdzen wyrOwnawczych
e Montaz uktadéw pomiarowych (bezpedniego i pétpéredniego) w RG budynku.
* Wykonanie pomiaréw
Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia a@ne z wykonaniem instalacji elektrycznych
obejmuje:
« Wymagania dotycre wiaciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich
przechowywania, transportu i skladowania,
* Wymagania dotycce sprztu i maszyn,
* Wymagania dotycice srodkow transportu,
* Wymagania dotycce wykonania robot budowlanych,
* Wymagania zwjzane z nadzorem i odbiorem robat.
1.3 Informacje o terenie budowy
1.3.1 Organizacja robot budowlanych
Wykonawca, przed przygiieniem do przetargu, winien przeprowa&odzizj¢ lokalms oraz :
e Zapozna si¢ z miejscami, w ktorychdala wykonywane prace okélmne w umowie i zbada
ich dostpnas¢;
e Zapozné sig z ogdélnymi warunkami realizacji robét, a w szcZegéci z potaeniem i
wymiarami pomieszczg warunkami utrzymania spgta, etc.
Po wygraniu przetargu Wykonawca niedhie mogt powotywé sic na niedostatecanznajomd¢
miejsca realizacji rob6t lub zty degtdo pomieszczew celuzadania dodatkowych optat.
Na caly czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy wpranego Kierownika Robot. Kierownik
Robét jako jedyny &dzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawggisow w dzienniku
budowy.
Kierownik Robot lgdzie odpowiedzialny za:
- bezpieczastwo na terenie budowy
- prowadzenie dziennika budowy
- kontakty z organami kontroli

Najp&zniej w dniu przysipienia do robot Wykonawca przedeadane personalne Kierownika Robot
wraz z kopa uprawnié.

1.3.2 Zabezpieczanie interesdw 0séb trzecich

Wykonawca musi zadbaaby podczas wykonywanych prac nie doszto do zania intereséw 0s6b
trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przesjanie obowizujacych przepiséw oraz
powinien zapewri ochrore wlkasndgci publicznej i prywatne;.

1.3.3 Ochronarodowiska

Wykonawca musi podejmowavszystkie niezédne dziatania, aby stosowsic do przepisow i
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normatywow z zakresu ochrorn§rodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Paxic
wykonywania robo6t budowlanych wykonawca bezwdgie musi unika& szkodliwych dziata,
szczegolnie w zakresie zanieczyszczania powietvbdd, gruntowych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dlarodowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4 Warunki bezpieczstwa pracy

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpidezevtasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbdnych zabezpiechezwiagzanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si bezwzgtdnie stosowa do postanowi@ Instrukcji Bezpieczéstwa oraz
wszelkich polece Kierownika Budowy zwizanych z bezpiecastwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodniezasadami sztuki
budowlanej oraz do przestrzegania zapisow wytydzrigchnicznych odpowiadggych zakresowi
Zlecenia oraz aktow prawnych obawijacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegdébio
Polskich Norm. W szczegoéléa wykonawca jest zobowzany wykluczy¢ prag personelu w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowige spetniagjcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

1.3.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwane z organizagjzaplecza dla wtasnych potrzeb oraz
zapewnia na wiasny koszt wszellkieodki mapce na celu prawidiowe i pelne zabezpieczenie
wykonanych przez siebie robot.

1.4  Nazwy i kody robét budowlanych w zakresiegbjon przedmiotem zamowienia-

Instalacyjne roboty elektryczne nr 45311000-0.

1.5  Okrdlenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalaztyesiv tej specyfikacji 8 zgodne albo réwnowae z
Polskimi Normami zawartymi w rozpaidzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q@2r.,
albo z okréleniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w punkdie specyfikaciji.
Roboty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obaexmvjacych przepisdw, norm i instrukcji.
Nie wyszczegolnienie jakichkolwiek oboyzujacych aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od
ich stosowania.

2. Wi&ciwaosci wyrobéw budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznajergioby, dla ktérych producent:
» dokonat oceny zgodsoi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wegdtu
okreslonego systemu oceny zgodiQ
» posiada deklaracje zgodsud CE - dokument wystawiony przez producenta i petdzapcy
zgodnd¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetniem@ych wymaga
rozporzdzenia (rozpormzea).
* oznakowat wyroby znakiem CE.
Przed zabudowaniem materiatbw na budowie Wykonawczedstawi wszelkie wymagane
dokumenty dla udowodnienia powszego. Wszystkie materialy, ktére nie spelpiajymogow
technicznych okrdonych przez specyfikagjnp. materiaty, ktore byly przechowywane niezgedni
zaleceniami producenta i zmienitg sth wtasndci) beda uznawane za materiaty nie odpowiada)
wymaganiom.
Podczas wykonywania rob6t mombavych instalacji elektrycznych nalg stosowa nastpujace
materiaty i wyroby:
» Kable elektroenergetyczne o izolacji i powtoce paltowej np.
wg PN-93/E-90401, PN-93/E-90400,
* Przewdd instalacyjny na napie znamionowe 450/750V z 3, 4,Zytami miedzianymi o
przekroju do 2,5mAwg PN-87/E-90056, np. YDY3; 4x1,5nfnYDY3x2,5mnf,
* Lacznikil-klawiszowe, 2-klawiszowe do mocowania w zkech pod tynkiem np. seria
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Elda Forum lub réwnowae

* Lacznikil-klawiszowe, 2-klawiszowe IP44 do mocowawiguszkach pod tynkiem np. seria
Elda Forum lub rownowae

» Gniazda wtyczkowe do mocowania w puszkach pod gmkiwyposaone w styk ochronny
i przystosowane do instalowania w puszk®@, np. seria Elda Forum lub rownowme,

* Gniazda wtyczkowe do mocowania w puszkach pod gmkiwyposaone w styk ochronny
I przystosowane do instalowania w puszk®@® o ochronie IP44, np. seria Elda Forum
lub réwnowane,

e Oprawy wg. Projektu lub o réwnowmaym standardzie

* Inwertery — czas pracy w trybie awaryjnym — 3 gogzi

* Rurki ochronne np. RB

* Rozdzielnice np. Schrack lub rownaimne

3. Wymagania szczeqo6towe dotgezsprztu i maszyn do robét budowlanych

Sprzt i narzdzia, ktére bda wykorzystywane do wykonania prac etych ta specyfikacy musz

by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okngs przegidom zgodnie z zaleceniami
producenta. Musgzspetnig one wymogi BHP i bezpiecastwa pracy. Nie wolno stosowa

sprztu, ktory nie spetnia powgzych wymaga i nie wolno wykorzystywé& go niezgodnie z
przeznaczeniem. Wykonawca jest zobmany do stosowania tylko takicirodkéw transportu,
ktore nie wptyn niekorzystnie na stan i jakdtransportowanych materiatow.

4. Wymagania dotygee wykonania robot

Trasy instalacji elektrycznych

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebielgazkolizyjnie z innymi instalacjami

i urzadzeniami, powinna [y przejrzysta, prosta i degna dla prawidiowej konserwacji oraz
remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniaztigmych i pionowych.

Montaz uchwytow i konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozeltia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny &yzamocowane do podia w sposob trwaly,
uwzgkdniajacy

warunki lokalne i technologiczne, w jakich danatatecja lkedzie pracowa& oraz sam rodzaj
instalacji.

Przegcia przezciany i stropy

Przegcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:

a) wszystkie przégia obwoddéw instalacji elektrycznych przézany, stropy itp. muszby¢
chronione przed uszkodzeniami.

b) przegcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,

C) przefcia pomedzy pomieszczeniami o x0ych atmosferach powinny bywykonywane w

Sposob szczelny, zapewniey nieprzedostawaniegsivyziewow,
d) obwody instalacji elektrycznych przechadzprzez podiogi muaz by¢ chronione do
wysokasci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniarakoJostony przed uszkodzeniami
mechanicznymi naly stosowa rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytdadzane itp.

* Montaz sprztu, osprztu i opraw gwietleniowych
Sprzt i osprzt instalacyjny naley mocowa& do poditaa w sposob trwaly zapewnigly mocne i
bezpieczne jego osadzenie.
Do mocowania spetu i osprztu mog stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na
podtazu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukgjlowlanych lub przykicone do
podiaza
za pomog kotkow i srub rozporowych oraz kotkéw wstrzeliwanych. Uchwytyaki) dla opraw
zwieszakowych montowane w stropach mglenocow& przez wkecanie w metalowy kotek
rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszcza snocowania hakéw za pompckotkow
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rozporowych z tworzywa sztucznego. Zawieszenie wpzawieszakowych powinno urdoviac
ruch wahadtowy oprawy. Przewody oprasweetleniowych naley taczy¢ z przewodami wypustow
za pomog ztaczy swiecznikowych.

* Podejcie do odbiornikow
Podegcia instalacji elektrycznych do odbiornikow nalevykonywa w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

» Uktadanie przewodow
Uktadanie rur
Rury naley uktad& na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytagadzonych w podio.
Konce rur przed patzeniem powinny by pozbawione ostrych krawzi. Zaleznie od przygtej
technologii montau i rodzaju tworzywaasdczenie rur ze s@poraz sprztem i osprztem naley
wykonywa przez:
- wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym emznianiem paiczen
- wkrecanie nagwintowanych keow rur,wkrecanie nagrzanych keow rur
tuki na rurach natey wykonywat tak aby sptaszczenie przekroju nie przekraczale tWewretrznej
srednicy. Promig@ gigcia powinien zapewnéswobodne weaiganie przewodow.
Cala instalacja rurowa powinnadwykonana ze spadkiem 0.1% aby uthei ¢ odprowadzenie
wody powstatej z ewentualnej kondensacji. Zabrasiga uktadania rur z wagnictymi w nie
przewodami.

* Wciaganie przewodow
Przed przysipieniem do wecigania przewoddéw natg sprawdzé prawidiowdé wykonanego
rurowania, zamocowania spta i osprztu, jego podczen z rurami oraz przelotow6. Wciaganie
przewodow nalgy wykona& za pomog specjalnego ospgii montaowego. Nie wolno do tego celu
stosowa przewodéw, ktére pidniej zostan uzyte w instalacji. aczenie przewodéw wykokavg
wczesniej opisanych zasad.
Wykonanie instalacji podtynkowej.
Wykonanie instalacji p/t wymagabedzie: ut@enia przewodow i zainstalowania osgite przed
wykonaniem tynkowania. W przypadku wykonywania atestji na istniejcych scianach niezédne
bedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewodyslepych wrek pod osprzt oraz ich
zatynkowanie. Przed wykonaniem instalacji jako shwz naley przewody i kable uszczeldiav
osprz:cie oraz aparatach za pomattawnikow.
Srednica gtowicy i otworu uszczelnigiego piecienia powinna b§ dostosowana ddérednicy
zewretrznej przewodu lub kabla.
Po dokeceniu dtawic zalecasdodatkowe uszczelnienie ich za pomodpowiednich uszczelnie

* Laczenie przewodoéw
W instalacjach elektrycznych winzowych kczenia przewodéw natg dokonyw#& w sprzcie i
osprzcie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stesg polaczen skrecanych. W przypadku
gdy odbiorniki elektryczne majwyprowadzone fabrycznie na zesmz przewody, a samo ich
podkczenie do instalacji nie zostato opracowane w jBai§e sposéb podtzenia nalgy uzgodné z
projektantem lub kompetentnym przedstawicielentymmera. Przewody musgzby¢ utozone
swobodnie i nie magby¢ naraone na naagi i dodatkowe nagrenia. Do danego zacisku naje
przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbtda jakich zacisk ten jest
przygotowany.
W przypadku zastosowania zaciskow, do ktérych pabBws, przylaczone za pomacoczek,
pomicdzy oczkiem a naktka oraz pomgdzy oczkami powinny znajdowesic podkladki metalowe
zabezpieczone przed korezy sposéb umdiwiajacy przeptyw pgdu. Dluga¢ odizolowanejzyty
przewodu powinna zapewsigrawidtowe przyiczenie.
Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu niezenpowodowa uszkodzé mechanicznych. W
przypadku stosowanigyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien adz& warstwy cyny.
Konce przewoddw miedzianych zytami wielodrutowymi (linek) powinny by zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleeazastosowanie tulejek zamiast cynowania)
Przylczanie odbiornikow
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Miejsca pokczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikdw powinny ¢bgloktadnie oczyszczone.
Samo paiczenie musi by wykonane w sposéb pewny, pod wagm elektrycznym i
mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabienfgoiogisku, korozj itp.

Polaczenia mog by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zatgci od konstrukciji
odbiornika i warunkéw technologicznych. Praytenia sztywne natg wykonywa w rurach
sztywnych wprowadzonych bezwednio do odbiornikdw oraz przewodami kabelkowyrkablami.
Wszystkie urgdzenia w.w. mgna zamiend na uradzenia o rownowaych parametrach

5. Kontrola, badania i odbiér wyrobéw i robo6t budewwych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok robét, jakéci materiatéw i elementow i musi
zapewnt odpowiedni system kontroli oraz wovos¢é pobierania probek i badania materiatow i
robét. Wykonawca dalzie prowadzit pomiary i badania materiatdw orabdtoz czstotliwoscia
gwarantugca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowe;j

I specyfikacjach technicznych.

Podczas trwania robot Inspektor Nadzogdzie na bieaco kontrolowat jaké¢ robot. Kontrole

beda dotyczyly zgodnéci z wymogami norm, certyfikatéw, wytycznymi wykamia i odbioru robot
oraz dokumentacji technicznej. Zanim instalacj&teyezne zostanprzekazane do odbioru

powinny by poddane badaniom i prgbkreslonym w normach. Préby i pomiary wykonywane w
czasiebudowy powinny obejmowapomiar rezystancji izolacji, biegunoa i ciagtosci polaczen.
Wykonawca musi zapewhi niezlgdne przyrady pomiarowe do wykonywania préb. Na
poszczegolnych etapach robdt Wykonawca musi praegapi niezigdne préby i pomiary dla
kolejnych fragmentdw instalacji elektrycznej. Wylemie tych czynnéci powinno by odnotowane

w dzienniku budowy. Po wykonaniu instalacji, aleei podaniem nagia Wykonawca musi
dokon&

ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletobi zgodndci instalacji z projektem, wigiwego
doboru i montau urzadzer oraz braku widocznych uszkodzeCzynndci te powinny zosta
odnotowane w dzienniku budowy.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy

» Zgodndaci wykonania robot z dokumentagyrojektows,

* Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolagjomiaréw skuteczroi ochrony
przeciwporaeniowej z przekazaniem wynikbw do protokotu odbiordgli uzyskano
satysfakcjonujce wyniki pomiaréw, Wykonawca powinien dokénaruchomienia instalacji
i pokazd jej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysunkami ige&acja.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy

— ciagtosci polaczen obwodow,

— rezystancji uziomu,

— rezystancji izolacji,

— skutecznéci dziataniasrodkdédw ochrony przeciwpozaniowej. Wszystkie badania i pomiaryda
przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W pdpa gdy normy nie obejma;j
jakiegokolwiek badania wymaganego ina stosowa wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestgaskierzed przysgpieniem do pomiaréw lub
bada& Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestegii o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca egstawi inspektorowi nadzoru
inwestorskiego wyniki bada

6. Wymagania dotygee przedmiaru i obmiaru roboét

Obmiar robét trzeba wykonywaw obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony
powinien by zgodnie z obowzujacymi zasadami zaréwno na etapie wykonywania, jghoi
zakaiczeniu

wykonywania elementu robdét stanasego odebng catas¢ obiektu. Obmiar trzeba wykoéav
jednostkach i zgodnie z zasadami pegyini w kosztorysowaniu.
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7. Odbidér rob6t budowlanych

Po zakaczeniu budowy Wykonawca jest zobawany dostarczy Inwestorowi naspujace
dokumenty:

* Plany i schematy instalacji zmienione na podstaysenkow roboczych,

» Pisemne uzgodnienia ogpstw od projektu z przedstawicielem inwestora araespotem
projektowym,

* Dziennik budowy i ksizke obmiarow,

* Protokoty odbioréw cgciowych,

* Instrukcji wytkowania uradzer, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dodwty
Zwigzane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami,

* Protokoty sprawdzenia, skuteczodi wydajnaci urzadzea i instalacji. Wyej wymienione
wymagania dotyce dokumentow mag ulec zmianom i poszerzeniom.  Odbioru
koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przezstora.

Obownzkowo w skiad komisji wchodz

* Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

» Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robot),

» Kierownik robét elektrycznych,

« Przedstawiciele $ytkownika obiektu.

8. Rozliczenie robot

Podstaw ptatngci stanowi komplet wykonanych robot i pomiarow partaowych.

9. Dokumenty odniesienia

Projektowane instalacje naley wyk@nagodnie z obowzujacym przepisami prawa i Polskimi
Normami, a w szczegolsoi:

- Ustawy z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. Ul994 r., Nr 89, RKR poz. 414 z
p&zniejszymi zmianami),

- Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwiet@@02 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadhudynki i ich usytuowanie. (Dz. U. z 2002 r. Nr, RKR
poz. 690),

Innymi przepisami i uwarunkowaniami:

- Przepisami Budowy Ugrlzen Elektroenergetycznych,

- Przepisami Eksploatacji Ugdzen Elektroenergetycznych,

- Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rok&ktrycznych, Polskimi Normami, w tym:

a) PN-IEC 60364-4-41 ,Instalacje elektryczne w &eh budowlanych. Ochrona
zapewnigjca bezpieczestwo. Ochrona przeciwparaniowa”,

b) PN-IEC 60364-4-43 ,Instalacje elektryczne w d&béeh budowlanych. Ochrona
zapewnigjca bezpieczestwo. Ochrona przed glem przegzeniowym”,

C) PN-IEC 60364-5-523 ,Instalacje elektryczne w eadbaich budowlanych. Dob6r i monta
wyposaenia elektrycznego. Ohgialndici pradowe dtugotrwate przewodow”,

d) PN-IEC 60364-5-56 ,Instalacje elektryczne w d&bdeh budowlanych. Dobdr i morta
wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpigstea”,

e) PN-IEC 60364-5-54 — Instalacje elektryczne wektziich budowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Uziemienie i przewody ochronne”
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f) PN-IEC 60364-4-482 ,Instalacje elektryczne w aliach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Doborsrodkéw ochrony w zaleosci od wplywdw zewntrznych.
Ochrona przeciwp@rowa”,

0) Pozostate arkusze normy PN-IEC 60364 - datyeznstalacji elektrycznych w obiektach
budowlanych,

h) PN-88/E-04300 ,Instalacje elektryczne na neigi nie przekraczage 1000V w obiektach
budowlanych”,

i) PN-92/E-04600 ,Prébyrodowiskowe. Postanowienia ogolne”,

)] PN-89/E-01102 ,Oznaczenia wielk® i jednostek w elektryce. Telekomunikacja i
elektronika”,

k) Inne przepisy sanitarne, BHP i ochrony przecisgrowej
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